首届“飞阅中国”低空经济应用场景大赛
      赛事介绍

1、 赛事设置
（一）赛制结构
1.本次大赛设置方案赛和场景赛，配套“揭榜挂帅”专题赛三大类比赛。
2.三个方案赛设置：低空基础设施与综合服务、低空制造（含集成电路）、低空场景运营（初赛以方案赛形式进行，决赛以场景赛形式进行）。
3.四个场景赛设置：低空+农业、低空+物流、低空+应急救援、低空+城市治理四个实景飞行操控技术比拼。
4.“揭榜挂帅”专题赛：围绕如何在重庆梁平区打造低空经济创新发展强市核心承载区，或者如何在重庆梁平区打造区域低空物流枢纽，选择其中一种作为主题进行比拼。
5.差异化布局三大区域方案赛初赛，北京、苏州、深圳片区分别以低空基础设施与综合服务、低空场景运营、低空制造赛道为主，同时兼顾另外两大赛道，方便参赛队伍就近选择赛区参赛（部分企业根据实际情况也可选择线上参赛）。各片区赛同步开展产业巡商，组织实地走访园区、龙头企业、产业基金，做到办赛与项目挖掘同步推进。
2、 比赛安排
 
	日期/时间
	活动安排
	活动地点
	主要内容

	9月5日-15日
	报名
	线上
	大赛采用邮箱报名形式，大赛组委会邮箱fyzh@news.cn，抄送feiyuezhongguo@163.com

	9月
		
初赛
	北京
	低空基础设施与综合服务赛道及其他赛道

	
	
	苏州
	低空场景运营赛道及其他赛道

	
	
	深圳
	[bookmark: _GoBack]低空制造赛道及其他赛道

	10月16日
	方案赛决赛
	重庆
	设置低空制造赛道、低空基础设施与综合服务赛道

	10月16日
	“揭榜挂帅”专题赛暨生态伙伴闭门研讨会
	重庆
	围绕梁平低空经济创新发展强市核心承载区、区域低空物流枢纽等课题开展方案比拼与专家评审

	10月17日
	场景赛决赛
	重庆
	围绕低空场景运营赛道，设置智慧农业、低空物流、应急救援、城市治理四个场景，开展实景比拼

	10月17日
	颁奖仪式
	重庆
	为获奖团队颁奖



[bookmark: OLE_LINK1]三、参赛队伍构成
汇聚来自全国各省市低空领域相关企业（含头部企业、专精特新企业、创新型企业）、行业协会、科研机构、高等院校等各类主体组成的参赛队伍，涵盖低空制造、场景运营、基建与信息服务、配套业相关领域，凝聚多方创新力量。
经线上预选赛遴选约90支队伍，晋级北京、苏州、深圳三场线下初赛。共选拔70支优质队伍（每个赛道各10支），在重庆梁平举行总决赛。 
四、赛事激励与赋能政策
（一）现金奖励：方案赛和场景赛每个赛道和场景设置一、二、三等奖各1名，一等奖奖金10000元、二等奖奖金6000元、三等奖奖金3000元；“揭榜挂帅”专题赛设置一、二、三等奖各1名，一等奖奖金30000元、二等奖奖金20000元、三等奖奖金10000元。
（二）权威荣誉。新华网低空经济研究院联合教育部、人社部等下属职业教育、技能培训权威中心共同颁发官方荣誉证书，可作为学生评优评先、升学、求职就业的专业能力权威佐证。
（三）全媒体品牌传播赋能。入驻新华网“永不落幕的低空经济创新案例馆”长期对外展示。依托新华网国家级全媒体矩阵对优质项目进行宣传推介，在初赛、总决赛、产业交流活动中提供成果展示、对话视频等传播机会，提升企业与技术方案行业影响力。
（四）政产学研资本对接通道。设置专场招商洽谈环节，对接地方政府、产业园区、龙头企业与创投机构。三地初赛同步开放产业交流机会，获得行业专家现场技术与商业模式点评指导。优秀团队可优先加入新华网低空经济创新发展联合体，共享生态平台资源。
（五）产业落地试点机遇。优质项目可对接梁平低空产业，争取试点示范、项目落地的合作契机，打通科研成果从参赛走向产业实际应用的转化通道。

附件一：方案赛赛事介绍
附件二：场景赛赛事介绍


附件一：方案赛 赛制设计
一、方案赛计划
（一）低空基础设施与综合服务（低空基建优化设计、检测验证与适航服务、航空科普研学培训、维修维保备件保障、数字空域与低空智联网、低空大数据与 AI 信息服务、低空起降场站与能源补给基建等）
1.采用PPT 路演答辩 + 效果图演示模式，以方案汇报、系统架构讲解、规划布局阐述为主，进行专家评审打分。
2.赛题规划：围绕数字空域与低空智联网，梁平精细化空域建模、航路规划及空管调度平台方案；低空飞行数据治理、场景 AI 识别及可视化服务方案；低空起降场站与能源补给（县域起降网点、充换电站及飞行服务站布局规划方案）。
3.考核评分维度（满分 100 分）：技术创新性（30 分）、贴合行业实际（30 分）、落地可实施性（20 分）、产业价值贡献（20 分）。
4.评委组成：空域空管与低空智联网行业专家，大数据及人工智能信息化平台技术专家，城市规划和基建工程设计行业专家，通信导航及北斗高精度应用领域专家，发改经信、住建、空域管理等部门业务及规划专家。
（二）低空场景运营
1.赛道覆盖方向：智慧农业、低空物流、应急救援、城市治理等各类低空商业化运营与社会化服务解决方案。
2.采用 PPT 路演答辩+效果图演示模式，10分钟路演+5分钟专家点评，以运营模式讲解、业务场景设计、实施路径阐述、效益分析汇报为主，开展专家评审打分。
3.面向智慧农业、低空物流、应急救援、城市治理等领域的低空商业化运营整体解决方案；低空运营服务商业模式设计，包含业务落地路径、运营运维体系、成本收益测算、市场推广方案；低空应用场景的业态创新，如社会化公共服务外包、跨行业融合运营等可复制、可推广的运营实施方案。
3. 评分维度（满分 100 分）：场景模式创新性（30 分）； 落地可行性与产业实际（30 分）；方案适配自然条件、产业基础、市场需求（20 分）；经济与社会综合价值贡献（20 分）；
4. 评委构成：低空场景商业化运营专家、物流、城市治理、应急救援及农业行业专家、无人机应用实操专家、商业模式与产业投资专家、地方产业及农业等主管部门业务专家。

（三）低空制造（集成电路、中大型无人机整机制造及配套零配件）
1.赛事采用项目 PPT 路演形式，10分钟路演 + 5分钟评委提问。围绕无人机机材料及外形设计、飞控系统、动力解决方案、集成电路 、中大型工业无人机整机结构设计、轻量化与量产落地方案，智能制造（含3D打印）、无人机核心零部件（电机、电调、机架、航电模块）研发配套方案进行。
2.赛事评分维度（总分100分）：技术创新性（30 分）：芯片架构、整机气动、零部件工艺创新度；产业适配性（25 分）：契合梁平需要的集成电路、低空产业链配套能力；落地量产能力（25 分）：量产工艺、成本控制、产能规划可行性；市场与应用价值（20 分）：行业适配场景、市场前景、产业链带动效应。
3. 评委组成：集成电路行业专家、无人机整机研发总工、航空制造材料零部件专家、产业招商与工信部门及低空协会专家、 创投机构行业投资人。
二、“揭榜挂帅”专题赛
1. 赛道说明：专题赛面向地方真实发展命题开展方案攻关，聚焦梁平低空经济发展现实痛点征集系统性解决方案，属于总决赛专项赛事。
2. 竞赛形式：采用 PPT 路演答辩 + 效果图演示模式，以整体方案汇报、体系架构讲解、实施路径阐述、对策举措论证为主，组织专家评审打分。
3. 揭榜课题方向 
课题一：结合梁平打造低空经济创新发展强市核心承载区，围绕制度创新、产业组织、场景落地、要素保障四大维度，针对空域管理、产业生态构建、商业模式创新、跨区域协同发展等关键命题输出系统性整体行业聚集，行业生态平台搭建的解决方案，支撑梁平由 “先行试验区”向“低空经济核心承载区”迭代跃升。
课题二：结合梁平区打造区域低空物流枢纽，立足梁平渝东北区位特征，研判本地建设低空物流枢纽的现有基础条件与现实短板挑战，提出低空物流枢纽整体规划设计、建设模式、运营机制以及配套产业培育的完整实施路径。
4. 评分维度（满分 100 分）：方案系统性与创新性（30 分）：贴合梁平发展实际（30 分）；落地可实施性（20 分）；综合发展价值贡献（20 分）。
5. 评委构成：低空经济产业规划专家、空域空管管理专家、区域物流与枢纽经济专家、产业经济与商业模式研究专家，发改、经信、交通、空域管理等地方相关主管部门业务及规划专家。





附件二：场景赛计划

一、智慧农业专题赛：智慧农业精准立体施药场景赛
  旨在通过实景竞技，推动无人机集群控制、仿地飞行、精准变量作业、模块化喷洒系统等数字技术与现代精细化农业管理的深度融合。重点验证多机协同在非均匀地形环境中，应对冠层遮挡、立体障碍物等高难度作业挑战的能力，同时突出无人机应用在降低人力依赖、节约农资成本、提升作业能效等方面的显著效益，为现代智慧农业提供兼顾技术先进性与经济实用性的创新解决方案。
1.赛题任务
  本赛题模拟经济作物种植区的精准植保作业场景，要求参赛队伍使用单架或多架植保无人机，以全自主作业方式，依次完成以下立体化施药任务：
  仿地飞行与自主作业：无人机（单机或多机）在作业区域自主起飞，根据预设的作物行线及环境高程数据，实现仿地飞行与冠层跟随，确保药液能够有效穿透至作物中下层。作业过程中需根据环境和作物高度自动调整飞行高度与速度。
  高效覆盖、避障与协同：实现高效的航线规划，在保证全区域覆盖、无重喷、无漏喷的前提下，重点应对作业区域内的立体障碍物（如杆塔、拉线、突出植株、线缆等），并实现动态规避。多机作业时，需通过协同机制优化任务分配，避免机间气流干扰，提升整体作业效率。
  精准变量施药：根据预设的病虫害差异图（通过任务系统下发），无人机需能够实现基于地理位置的变量施药，即在指定区域自动调整喷施速率或药量。鼓励参赛队采用快拆式喷洒系统或可调角度喷杆，实现针对不同靶标区域的喷洒方式切换，真正实现按需变量施药。
  智控自主返航与精准降落：完成全部喷洒任务后，无人机需自主返航至指定起降点，并精准降落。
2.参赛对象
  本赛题面向全国征集参赛队伍，企业、高等院校、科研机构和用户单位及联合体（联合体成员不超过3家单位）等均可报名参加。要求如下：
  每支参赛队伍成员人数至多4人，须包含领队、飞手（操作员）、安全员等角色，明确分工。
  同一参赛单位在本赛题中至多单独派出一支队伍。每名参赛人员只能属于一支队伍。
  鼓励制造企业、高校、科研院所及相关应用单位跨领域组建联合团队参赛，促进产学研用协同创新。
3.参赛设备要求
  各参赛队伍的无人机设备须符合国家低空飞行安全相关法规与标准，具备良好的飞行稳定性和操控性。
  （1）无人机器材
  类型与数量： 多旋翼植保无人机。
  最大起飞重量：≥30kg，≤150kg。
  导航与避障：具备高精度定位系统，搭载前视、下视避障模块。
  续航与载荷：单次作业续航≥10分钟，药箱容量≥10升。
  （2）喷洒与控制系统
  喷洒系统：须具备流量可调功能。
  控制模式：必须具备全自主作业能力，具备紧急手动接管功能。
  （3）安全要求：无人机须具备主动/被动安全保障功能。
4.评审规则
  根据竞赛任务要求与实际比赛表现，按以下标准评定成绩：
  （1）任务完成度：考察是否按要求完成全区域多机协同喷洒及变量作业。
  （2）作业效果：考核施药的均匀性、覆盖完整性，以及变量施药的执行准确性。
  （3）作业效率：考核完成全部喷洒任务的总用时。
  （4）飞行安全与规范性：全程符合低空飞行安全操作规范，无危险动作；具备主动/被动安全保障装置。

二、低空物流：低空物流运输场景赛
  无人机物流是低空经济赋能现代服务业、破解“最后一公里”配送难题的关键场景。随着应用场景的不断拓展，无人机在结构轻量化、快速制造与运维响应等方面提出了更高要求。增材制造（3D打印）技术因其成型快、成本低、效率高等特点，有望成为无人机领域的重要发展方向之一。该技术在复杂结构一体化成型、零部件快速修复与个性化定制方面展现出潜力，为无人机装备的敏捷制造与任务适配能力提升提供了新的技术路径。
  旨在通过实景竞技，推动增材制造等先进制造技术与低空物流装备的深度融合，探索其在个性化设计、快速响应与持续运营中的适用性，促进低空物流装备的智能制造升级与商业模式创新，助力构建高效、绿色的城市低空物流网络。
  鼓励参赛队伍在无人机机体结构件、任务载荷或连接件中采用增材制造工艺，展现其在结构优化、制造效率与设计灵活性等方面的探索成果，推动制造技术与飞行平台的协同创新，为低空物流装备的高质量发展提供实践支撑。
1.赛题任务
  参赛队伍需使用无人机（鼓励采用基于增材制造技术生产的机体结构件、任务载荷或连接件），通过手动/自动控制方式，依次完成以下任务：
  （1）起降与取件：无人机需在指定“社区物流站”起飞点完成起飞，并成功抓取或搭载一个指定的小型标准化快递包裹。
  （2）航线飞行：无人机需沿预设的飞行航线，从物流站飞往目标“住户投递点”。该环节旨在检验无人机在开放空域中的航线跟踪精度、飞行稳定性与导航能力。
  （3）精准投递：飞抵目标投递点后，无人机需通过机载系统或飞手操控，将包裹安全、准确地投送至地面指定标识区域内。
  （4）智能返航与着陆：完成投递后，无人机需安全返回起降区并在指定着陆点完成平稳降落。
2.参赛对象
  本赛题面向全国征集参赛队伍，企业、高等院校、科研机构和用户单位及联合体（联合体成员不超过3家单位）等均可报名参加。要求如下：
  （1）每支参赛队伍成员人数至多3人，须包含领队、飞手（操作员）等角色，明确分工。
  （2）同一参赛单位在本赛题中至多单独派出一支队伍。每名参赛人员只能属于一支队伍。
  （3）鼓励制造企业、高校、科研院所及相关应用单位跨领域组建联合团队参赛，促进产学研用协同创新。
3.参赛设备要求
  各参赛队伍的无人机设备须符合国家低空飞行安全相关法规与标准，具备良好的飞行稳定性和操控性。
  （1）无人机器材
  最大起飞重量：≤25公斤。
  满载续航时间：≥5分钟。
  有效载荷能力：≥5公斤。
  （2）任务系统
  导航定位：具备北斗/GPS高精度定位模块。
  通信链路：数传与图传距离≥1公里，保证控制与监视信号稳定。
  包裹固定机构：具备安全、可控的包裹固定装置。
（3）控制模式：须具备手动或自动控制功能，能够在比
赛中按要求完成相应任务。如无人机具备全自主作业能力，则须具备紧急手动接管功能。
  （4）安全要求：无人机须具备主动/被动安全保障功能。
4.评审规则
  根据竞赛任务要求与实际比赛表现，按以下标准评定成绩：
  （1）作业效率：考核完成全部竞赛任务的用时、安全运输与投递货物的综合效率。
  （2）无人机参数：评估无人机的轻量化设计、结构优化设计以及便携性设计。
  （3）飞行安全与规范性：全程符合低空飞行安全操作规范，无危险动作；是否具备主动/被动安全保障装置。
  （4）技术创新与设计：重点评估参赛队伍的技术整合与创新能力，将从3D打印部件、自主能力等维度展开考核。

[bookmark: OLE_LINK27]三、应急救援专题赛：灾害应急无人机智能投送场景赛
为贯彻国家关于应急管理现代化与低空经济发展的战略部署，落实《“十四五”国家应急体系规划》中强化无人机等技术装备应用的要求，聚焦灾害场景下无人机智能搜救与精准投送的实战能力验证，特设本赛题。
  从单一演练模式扩展为多队伍同场竞技的应急响应场景赛，设置了复杂环境下的无人机任务挑战；将目标搜寻与物资精准投送深度融合，要求参赛队伍在规定时间内完成对模拟灾区目标的识别、定位，并执行物资投放任务，全面考察无人机在复杂环境下的综合任务执行能力。
  增材制造（3D打印）技术因其成型快、成本低、效率高等特点，有望成为无人机领域的重要发展方向之一。该技术在复杂结构一体化成型、零部件快速修复与个性化定制方面展现出潜力，为无人机装备的敏捷制造与任务适配能力提升提供了新的技术路径。为此，本赛题鼓励参赛队伍在无人机机体结构件、任务载荷或连接件中采用增材制造工艺，展现其在结构优化、制造效率与设计灵活性等方面的探索成果，推动“低空+增材制造”技术融合，为低空应急装备的高质量发展提供实践支撑。
1.赛题任务
  本赛题模拟受灾区域内搜寻目标与精准定位的作业场景，要求参赛队伍使用无人机，通过手动/自动控制方式，依次完成以下任务：
  （1）起飞与区域搜索：无人机需从“应急指挥中心”起飞，进入划定“受灾区域”，开展失联人员搜寻工作。
  （2）失联人员搜寻：在飞行过程中，通过机载吊舱锁定失联人员位置。
  （3）物资精准投送：无人机需通过机载系统或飞手操控，将物资安全、准确地投送至地面指定标识区域内。
  （4）返航与着陆：完成投送任务后，无人机需安全返回起降区并成功着陆。
2.参赛对象
  本赛题面向全国征集参赛队伍，企业、高等院校、科研机构和用户单位及联合体（联合体成员不超过3家单位）等均可报名参加。要求如下：
  （1）每支参赛队伍成员人数至多3人，须包含领队、飞手（操作员）等角色，明确分工。
  （2）同一参赛单位在本赛题中至多单独派出一支队伍。每名参赛人员只能属于一支队伍。
  （3）鼓励制造企业、高校、科研院所及相关应用单位跨领域组建联合团队参赛，促进产学研用协同创新。
3.参赛设备要求
  各参赛队伍的无人机设备须具备良好的飞行稳定性和操控性。
  （1）无人机器材：
  最大起飞重量：≤25公斤。
  最大续航时间：≥40分钟。
  有效载荷能力：≥1公斤。
  （2）任务系统：
  导航定位：具备北斗/GPS高精度定位模块。
  通信链路：数传与图传距离≥3公里，保证控制与监视信号稳定。
  物资固定机构：具备安全、可控的物资固定与释放装置。
  （3）控制模式：须具备手动或自动控制功能，能够在比赛中按要求完成相应任务。如无人机具备全自主作业能力，则须具备紧急手动接管功能。
  （4）安全要求：无人机须具备主动/被动安全保障功能。4.评审规则
  根据竞赛任务要求与实际比赛表现，按以下标准评定成绩：
  （1）作业效率：考核从起飞至降落的任务用时，体现快速响应与高效执行能力。
  （2）目标搜寻与精准投送：考核在复杂的地面背景中能快速、准确地识别出预设目标；考核物资落点与指定投送区域的位置偏差，评估精准投送与控制水平。
  （3）飞行安全与规范性：全程符合低空飞行安全操作规范，无危险动作；是否具备主动/被动安全保障装置。
  （4）技术创新与设计：重点评估参赛队伍的技术整合与创新能力，将从3D打印部件、自主能力等维度展开考核。

四、城市治理专题赛：低空城市精细化治理场景赛
为贯彻国家关于推进城市治理体系和治理能力现代化、发展低空经济的战略部署，落实数字城市建设相关要求，聚焦城市治理场景下无人机智能巡查与数据闭环的实战能力验证，特设本赛题。
从单一静态巡查模式扩展为动态复杂城市场景下的多任务协同竞技，设置高楼遮挡、人流密集、电磁干扰等典型城市挑战环境；将目标识别、隐患标注、数据回传与报告生成深度融合，要求参赛队伍在规定时间内完成对模拟城市区域的巡查任务，全面考察无人机在复杂城市场景下的自主飞行、智能识别与综合任务执行能力。
低空 + AI 识别技术因其高效、精准、可复制等特点，已成为城市精细化治理的重要发展方向之一。该技术在复杂场景目标识别、动态数据采集、问题快速上报等方面展现出巨大潜力，为城市治理从 “人工巡检” 向 “智能智巡” 转型提供了新的技术路径。为此，本赛题鼓励参赛队伍搭载自研 AI 识别算法、轻量化边缘计算模块，展现其在目标识别精度、数据处理效率、自主作业能力等方面的探索成果，推动 “低空 + AI” 技术融合，为城市治理数字化转型提供实践支撑。
1.赛题任务
本赛题模拟城市管理巡查作业场景，要求参赛队伍使用无人机，通过手动 / 自动控制方式，依次完成以下任务：
（1）起飞与自主巡航：无人机需从 “城市管理指挥点” 起飞，沿规划航线进入划定的 “巡查区域”，开展城市问题巡查工作。
（2）城市目标智能识别：在飞行过程中，通过机载 AI 识别系统，自动识别违章建筑、占道经营、垃圾乱堆等预设目标，并进行实时标注。
（3）隐患数据实时回传：无人机需将识别到的目标位置、图像信息与隐患类型，通过数传链路实时回传至地面终端，生成初步巡查报告。
（4）返航与着陆：完成巡查任务后，无人机需安全返回起降区并成功着陆，提交完整巡查数据报告。
2.参赛对象
本赛题面向全国征集参赛队伍，企业、高等院校、科研机构和用户单位及联合体（联合体成员不超过 3 家单位）等均可报名参加。要求如下：
（1）每支参赛队伍成员人数至多 3 人，须包含领队、飞手（操作员）、数据分析师等角色，明确分工。
（2）同一参赛单位在本赛题中至多单独派出一支队伍。每名参赛人员只能属于一支队伍。
（3）鼓励无人机制造企业、AI 算法企业、高校科研院所及城市管理应用单位跨领域组建联合团队参赛，促进产学研用协同创新。
3.参赛设备要求
各参赛队伍的无人机设备须具备良好的飞行稳定性、复杂环境适应性和数据传输能力。
（1）无人机器材： 
最大起飞重量：≤25 公斤。
最大续航时间：≥40 分钟。
抗风等级：≥5 级，适应城市复杂气流环境。
（2）任务系统： 
导航定位：具备北斗 / GPS 高精度定位模块，支持 RTK 差分定位。
通信链路：数传与图传距离≥3 公里，保证控制、监视信号与数据回传稳定。
机载载荷：搭载高清可见光 / 红外吊舱，支持 AI 识别与目标标注功能。
控制模式：须具备手动或自动控制功能，能够在比赛中按要求完成相应任务。如无人机具备全自主作业能力，则须具备紧急手动接管功能。
安全要求：无人机须具备主动 / 被动安全保障功能（如一键返航、低电量保护、电子围栏、避障系统等）。
4.评审规则
根据竞赛任务要求与实际比赛表现，按以下标准评定成绩：
（1）作业效率：考核从起飞至降落的任务用时，巡查总里程与任务完成率，体现快速响应与高效执行能力。
（2）目标识别与数据闭环：考核在复杂城市场景中目标识别的准确率、响应速度；考核数据回传的完整性、标注规范性与报告质量，评估城市治理数据闭环能力。
（3）飞行安全与规范性：全程符合低空飞行安全操作规范，无危险动作；是否具备主动 / 被动安全保障装置，飞行过程是否平稳可控。
（4）技术创新与设计：重点评估参赛队伍的技术整合与创新能力，从 AI 识别算法、轻量化机载系统、自主作业能力、复杂环境适应性等维度展开考核。




